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证券代码：300607 证券简称：拓斯达

债券代码：123101 债券简称：拓斯转债

广东拓斯达科技股份有限公司

投资者关系活动记录表

编号：2024007

投资者关系

活动类别

□特定对象调研 □分析师会议

□媒体采访 □业绩说明会

□新闻发布会 ☐路演活动

☐现场参观

☑电话/网络会议

参与单位名称及

人员姓名

BRILLIANT PARTNERS FUND LP、Caitong International Asset

Management Co., Limited、FOSUN HANI SECURITIES LIMITED、

GORTUNE LIMITED、Infinitey Cap、Pinpoint Asset Management

Limited、RAYS Capital Partners Limited、北京宏道投资管

理有限公司、北京禹田资本管理有限公司、财通证券股份有限

公司投资管理部、大家资产管理有限责任公司、东北证券、东

方基金管理股份有限公司、光大保德信基金管理有限公司、国

信证券资产管理部、恒盈资本有限公司、汇安基金管理有限责

任公司、济南泾谷投资管理合伙企业（有限合伙）、凯基自营、

平安养老保险股份有限公司、浦发银行、上海顶天投资有限公

司、上海南土资产管理有限公司、
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投资者关系活动

主要内容介绍

1、公司 2024 年前三季度经营情况

答：2024 年前三季度，公司持续调整业务结构，深化聚焦产

品、收缩项目的转型战略。公司收入下降的主要原因系公司持

续主动收缩项目类业务，其中智能能源及环境管理系统业务收

入规模收缩 42.53%，自动化应用系统业务收入规模收缩

25.74%；利润下降的主要原因系智能能源及环境管理系统业务

规模及盈利水平下降幅度较大。除智能能源及环境管理系统业

务外，公司其余业务毛利率为 37.78%，同比增加 3.94 个百分

点，毛利额贡献占比达 90.23%，同比增加 29.17 个百分点。

公司产品类业务规模及毛利率稳步增长。其中，工业机器人收

入同比增长 8.91%，毛利率同比增加 5.17 个百分点，其中自

产多关节工业机器人收入同比增长 67.23%；注塑机、配套设

备及自动供料系统收入同比增长 13.96%；数控机床业务因上

半年厂房搬迁导致生产及交付受限，收入同比下降 24.06%，

但毛利率同比增加 2.92 个百分点。

2、公司第三季度经营情况

答：第三季度，公司进一步加大力度收缩智能能源及环境管理

系统业务，致使其收入同比下降 89.93%，且该业务受部分项

目影响拉低了盈利水平，进而导致公司整体业绩下滑。除智能

能源及环境管理系统业务外，公司其余业务毛利率为 38.44%，

同比增加 5.54 个百分点。未来，随着智能能源及环境管理系

统业务占比逐步降低，公司业务结构将会进一步优化。

3、公司工业机器人收入情况

答：公司工业机器人聚焦 3C 领域，深刻洞悉客户痛点及需求，

结合优势应用领域进行技术攻关、产品升级，进一步实现进口

替代，市占率持续提升，实现果链+非果链大客户双轮驱动，

客户包括伯恩光学、富士康、华勤技术、闻泰科技、龙旗科技

等。

前三季度，公司工业机器人实现营业收入 19,870.87 万元，同

比增长 8.91%；毛利率 49.55%，同比增加 5.17 个百分点。营

收及毛利率增长的主要原因系：1）注塑行业需求景气度提升，
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具备强品牌效应的直角坐标机器人收入同比增长 22.18%；2）

公司持续收缩低毛利的贸易类机器人业务，同时自产多关节机

器人业务保持快速发展，产品线不断丰富，在 3C 行业的工艺

及应用优势进一步显现，客户认可度持续提升
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6、公司新设立子公司矩阵智控，主要是做什么业务

答：根据公司发展战略及业务需要，为充分发挥公司的整体运

营优势，进一步调动公司经营管理团队、核心研发骨干的积极

性，促进员工与公司的共同成长，公司基于应用场景、工业机

器人技术和运动控制技术上的长期积累，全资子公司东莞拓斯

达技术有限公司拟与东莞市晨拓智米企业管理中心共同投资

设立矩阵智控科技（东莞）有限公司（拟用名称，以市场监督

管理局核准登记为准），开展通用机器人“感-算-控”一体化

高性能运动控制平台的相关研发工作。

具身智能是迈向通用人工智能的重要一步，运动控制平台在智

能与具身结合过程中起到了类似“小脑及脊椎”的联接作用，

是实现具身智能的核心部件。矩阵智控拟研发的通用机器人

“感-算-控”一体化高性能运动控制平台可支持不同构型的机

器人，可实现跨硬件平台部署和云边端分布式部署以适应不同

的 AI 算力要求，作为运动控制物理引擎接入 AI 仿真系统，

有助于加速具身智能技术在工业场景中的应用。

附件清单（如有） 无

日期 2024 年 10 月 25 日


